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鉄道車両のダイナミクス
とモデリング  増補改訂

安全に ! そして、より速く、より快適に !!
鉄道の未来は

「鉄道車両のダイナミクス」がカギを握る
鉄道技術に関わる技術者・研究者だけでなく、これから鉄道車両のダイナミクスに取り組もう
とする技術者、研究者、学生の皆さんに幅広くお役に立てれば幸いです。� （著者一同）
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